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³10 mm [0.4"]³10 mm [0.4"] ³50 mm [2"]
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M- The led is lit when the drive operates
with a negative torque.

M+ The is lit when the drive operates
with a positive torque.

led

AL The led signals the intervention and
the alarm condition.

EN The is lit when the converter is
enabled.

led

n=0 The is lit when the motor speed is
lower than the threshold set by Zero
speed level.

led

Ilim The is lit when the converter
operates at a current limit.

led
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INTERBUS S, PROFIBUS DP, etc.

Option (Bus de terrain ....)ClavierRS 485
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Etat Acc

Etat Dec

Sort. rampe





Ref traction
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Fonction A coup = 1
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Temps acc. interne = Acc / sync Ligne
emps dec. interne = Dec sync ligneT

Référence w = f (Vitesse jog, )F

Temps acc. interne = Acc / sync Ligne
emps dec. interne = Dec sync ligneT

Référence w = 0
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Valid Servo diam

Start (drive)

Reset présél d



Gel calc diam

Ligne synchro
(SD)

Reset présél d

Valid Servo diam

Ordre Sync Ligne

Start (drive)



Diam calc Dis

Start (drive)

Valid Servo diam

Vitesse = 0

+

-

Référence w

Sens enroulement

Start (drive)

Fonction A coup

Gel calc diam

Reset présél d



M M

R R

Appel

Sel. enr/déroul.

Drive Drive

E E

(Rampe interne de
l’entraînement maître)
Référence vitesse de ligne

Ajustement
de la traction

Vitesse de ligne
(moteur du train)

+10V

+10V En avant

-10V En arrière

Sel. enr/déroul.
Sens enroulement (par le bas / par le haut)
Reset présél d

par le bas

par le haut

+24V

Contrôle enrouleuse/dérouleuse en boucle ouverte

En avant

En arrière
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E
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(Rampe interne de
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Référence vitesse de ligne

Ajustement
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Contrôle d’enrouleuse/dérouleuse en boucle fermée avec capteur de charge

En avant
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capteur
de charge

0...+10V

Feed-back

Val.PI-PD PID
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Appel Enroulage
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Y

Gain

Gain

Diam inc EN
Diam dec EN

X
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w max enr/der
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Diamètre
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stab. Cal. diam

Sel. enr/déroul.
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Preset diam. 1
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Preset diam. 3
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diam. atteint

Reset présél d

Seuil diamètreGel calc diam

Temp.filtre
diam

Filtre diam

Filtre diam.init

Seuil vit. ligne

Variable interne

Paramètre

Paramétre d'E/S

Vitesse ligne

Réf vit. Ligne

Réf vit. Ligne

Gain vit. ligne

G ref vit.ligne

Source vit.
ligne

Ref spd source

CALCUL DIAMÈTRE

Val.calc.



Variable interne

Paramètre

Paramétre d'E/S

Réf traction
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Réf tract.réelle retour traction
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Radius Gain traction

Comp.ret.tract.

retour traction
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+
-

Sel. enr/déroul.

f(t)

Réf vit. Ligne

Tps.min acc/dec calcul.
Filtre acc Val.calc.int.acc

Acc. ligne %

Etat acc.ligne
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ACC: delta N [21]
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DEC: delta N [29]
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